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证券代码：688507 证券简称：索辰科技

上海索辰信息科技股份有限公司

投资者关系活动记录表

编号：2024-013

投资者关系活动类

别

特定对象调研 ☑分析师会议

□媒体采访 业绩说明会

□新闻发布会 路演活动

现场参观 电话会议

其他

参与单位名称

公司于2024年06月05日参加了华泰证券组织的策略会；

公司于2024年06月05日参加了光大证券组织的策略会；

公司于2024年06月07日参加了中信证券组织的策略会；

公司于2024年06月12日参加了中金证券组织的策略会。

会议时间 2024年06月05日、2024年06月07日、2024年06月12日

会议地点 上海

上市公司接待人员

姓名

董事：毛为喆先生

投资者关系：叶泓池先生

投资者关系活动主

要内容介绍

公司基本情况介绍

对 CAE整体市场和行业，及上海索辰信息科技股份有限公

司（以下简称“公司”）发展历程和现有产品线进行了介绍，

包括流体、结构、声学、光学、电磁、测控、多学科仿真云以

及软件的底层算法、功能模块和应用的物理场景情况等。

相关问答内容：

1、请问仿真的难度主要体现在哪些方面？

答：仿真的难度主要有两点：首先，开发仿真软件的工程



2

师需要同时全部或部分熟练具备：物理学（固体力学、流体力

学、电磁学、声学、光学等）、工程学（航空、航天、发动机、

船舶海洋、电子技术、机械等）、计算数学、计算几何（三维

几何建模、网格离散）、计算图形学（后处理）、计算机编程

（C++）、高性能计算等的专业，人才及团队培养的时间很长；

其次，研发 CAE 软件从需求定义、研发、测试周期漫长，由于

涉及到的专业技术过多，是公认开发难度最高的软件之一，需

要多年的研发才能初见成效，之后还需要经过若干年客户的验

证迭代，一般企业难以维系。

2、公司近期公众号宣布了战略入股焜原，请问出于什么考

量？

答：首先索辰科技高度认可焜原光电在光电子及微电子工

程学的技术能力，其次 CAE 可以对于光电及微电子系统的开发

提供设计的优化和测试流程，在生产过程的多个环节提供助力，

解决微电子行业的共通性痛点，如提升材料良品率。

公司通过便捷的微系统的参数化统一建模、实时动态模拟

与快速分析算法、误差修正方法，搭建便捷、高效的仿真平台，

并建立起包括材料本构参数、电子功能参数等具有自主知识产

权的全新芯片设计理论体系。

综上，通过和焜原光电的合作，索辰科技将进一步拓宽技

术的应用范围，将计算机辅助工程（CAE）与光电子及微电子工

程学更加紧密地整合。不仅能够积累更为丰富的技术经验，赋

能工程师优化光电子及微电子设计，显著提升系统的可靠性和

运行效率，同时开展多维度合作，形成资源优势互补，进一步

提升双方竞争力，助力长远发展。

3、请教一下生成式 AI 这块我们的产品情况，展望一下未

来的需求和市场空间。

答：生成式数字孪生是 CAE 发展的前瞻性技术方向，公司
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将人工智能与 CAE 相结合，深化 CAE 引擎的创新，进行基于 AI

的生成式数字孪生探索。公司拟引入最新的神经网络决策算法，

生成基于自然语言的工作机理模型、完成生成式三维几何模型

构建、生成式全真环境模型构建、生成式设计优化增强和生成

式智能决策控制。

未来，索辰数字孪生系统将不仅能够模拟和分析复杂系统

的性能，还能够预测未来的趋势和潜在的问题，为客户提供高

度精确和动态的产品性能模拟环境。通过这一系统，客户能够

在虚拟环境中模拟和分析产品在真实世界中的表现，从而在产

品设计和运营过程中做出更加精准的决策。

4、公司斩获了联想研究院（上海分院）的机器人订单用于

那些场景？

答：目前应用场景为电力巡检，后续逐步拓展应急救援、

医疗消杀、野外勘探、工业检测等更多领域的应用。

未来双方将以此次合作为契机，携手共进，不断拓宽合作

的广度与深度，并为机器人行业及其他相关产业提供全面的技

术支持与服务，加速中国智造进程。

5、公司公布的六足机器人与市场上的机器狗有何差异和

优势？

答：2024 年 1 月，公司上海交通大学机械与动力工程学院

高峰教授团队通过合资子公司的形式将团队技术合作转化，该

团队对于六足并联机器人具备深厚的技术积累。

六足的独特设计使机器人具备以下特点：行走中极强的稳

定性还能帮助提高重复定位精度。实际应用中，足式机器人背

负机械臂这些大负载时，就像人背重物一样，每走一步的小偏

移会积少成多变成大偏差，导致足式机器人负重跑远距离就产

生积累出了很大的定位偏差，从而无法准确到达目标点位。这

种情况下六足机器人的行走稳定性优势体现得更明显，每走一
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步不会因为背负重物产生偏移，所以重复定位精度可以做得很

高，相当于轮式机器人的定位水平。

除了行走稳定和负重能力优势外，六足机器人的行走噪声

非常低，它的行走噪声跟同等距离听键盘打字的音量差不多。

这样一来在室内工作时，对周围的噪声影响会降到极低，还可

以减少对机器人自带的声学传感器的干扰。基于六足的特别构

型，它还能在冰面、油污地面轻松稳定通过而不会滑倒。

关于本次活动是否

涉及应当披露重大

信息的说明

不涉及应披露的重大信息。

附件清单（如有）

日期 2024 年 06 月 14 日
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